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OVERVAXNINOS SYSTEM 
(MONITORING SYSTEM) 

Tekniskt omrade » 

F62religgan.de uppf inning avser ett eatt att overvaka 
en overvakningsplats, ett overvaknings system och en over- | 
vakningsmodul for overvakning. ^ 
5 Bakctrundsteknik 

Overvakning av olika offentliga plat3er, foretagslo- 
kaler och privata hem blir allt viktigare i takt med att 
de rymmer allt mer dyrbar utrustning av bade ekonomiskt , 
som exempelvis dyrbar datorutrustning, och emotionellt 

10 varde, aom exempelvis arvegods - 

For att mota dessa okade overvakningsbehov. firms det 
olika typer av overvakningssystem. En typ av overvak- 
ningssystem enligt kand teknik innefattar vanligen en 
overvakningsstation och ett antal Svervakningsmoduler som 

15 overvakar varsin overvakningsplats. Varje overvaknings - 
modul ansluts till en overvakningsstation via kommunika- 
tionskablar. Traditionellt sett ar overvakningsmodulen en ^ 
videokamera som kontinuerligt registrerar bilder, som 
overfors till overvakningsstationen. I overvaknmgggta- | 

20 tionen firms en eller flera larmoperatorer , som pa en mo-^ 
nitor tittar pa de overforda bilderna for att avgora om 
nagon otillaten aktivitet forekommer, sasom exempelvis 
att en inbrottst j uv dyker upp pa overvakningsplats en. 
Nackdelen med detta Byatem ar att larmoperatoren hela 

25 tiden maste vara uppmarksam pa om det i nagon av de 

overforda bilderna. Detta begransar starkt antalet over- 
vakningsmoduler som kan anslutaa till overvakningsstatio- 
nen, vilket ocksa medfor att overvakningen blir mycket 
kostsam. For att minska den till overvakningsstationen 

3 0 overforda mangden bilder innefattar overvakningsmodulen 
en videokamera och en dart ill ansluten IR-detektor. Nar 
IR-detektorn kanner av en rorelse, startar en videoin- 
apelning. Videobilderna kan sandas via komraunikations- 

, ,.,.. MJ .. = ,,:......^.._,.. ! ^..- 1 I 
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kablarna till overvakningsstationen dar en operator 
betraktar bilderna och f attar ett beslut om atgard. Ett 
problem med denna typ av overvakningB system ar att de 
registrerade bilderna i manga fall inte ger tillracklig 
5 information om vad som orsakat larmet . Detta beror pi att 
larmsituationer, som iR-detektorn larmat for, vilka har 
uppkommit pa grund av exempelvis hoga temperaturer eller 
sabotage, inte fangas upp av kameran. Dessutom overfor 
systemet fortfarande en relativt stor datamangd. 

10 I patentansokan wo 98/28706 beskrivs ett overvak- 

ningssystera aora innefattar ett antal kameror, som ar an- 
slutna till en overvakningsstation. Kamerorna registrerar , 
bilder som overfors till overvakningsstationen. Overvak- 
ningsstationen behandlar bilderna och fattar beslut om 

15 larmtillstand rader. Om det beslutas att ett larmtill- ^ 
stand rader skickas en larmsignal vidare. 
Sammanfattninq av uoof inningen 

Ett andamal med uppfinningen ar darfor att mojlig- 
gora eaker och kostnadsef f ektiv overvakning och darmed 

2 0 undanroja ovan naranda problem. 

Overvakningssystemet ska vidare pa ett fullt till- 
fredestallande satt mojliggora ett integritetsskydd for 
personer, som bef inner sig pa en overvakningsplats . 

Egenskaperna som tillhfir det extraherade omradet kan 
25 beraknas fran data som represent erar det stilxserade om- 
radet . 

Dessa och andra andamal, aora kommer att framga av 
foljande beskrivning har nu uppnatts med ett satt att 
overvaka enligt patentkrav l. 

3 0 Uppfinningen baseras pa en insikt om fordelen att 

arbeta med objekt som extraheras ur ett omra.de. Omradet ^ 
ar en representation av ett foremal som detekterats pa. -en 
overvakningsplats. Objektet skapas genom framtagande av 
vissa bestamda egenskaper ur omradet, sasom exempelvis en 
3 5 stiliserad konturform av omradet. Objektet innehaller med 
andra ord en avskalad och begransad mangd information om 
omradet, vilken information ar tillracklig for att saker- 
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stall a om en larmsituation rader eller ej . Genom att 
arbeta med objekt finns mojligheten till att skapa en. 
forsta typ av objekt som anvands vid klassif icering och 
en andra typ av objekt som overfors till en overvaknings- 
5 station for visuell verifiering. Dessa tva typer av 

objekt utgors av sjalva objektet eller en delmangd av , 
sjilva objektet. Pa detta satt mojliggors en klassif ice- 
ring av vissa egengkaper och en visuell verifiering av 
andra egenskaper. 

10 Uppfinningen innefattar salunda enligt en aspekt ett 

satt att overvaka overvakningsplataer med ett overvak- 
ningsByatera innefattande ett flertal overvakningsmoduler , 
som har varsin ljuskanslig sensor, for overvakning av 
overvakningsplatserna, och en f jarrbelagen overvaknings - 

15 station tned en operator, innefattande stegen att med var 
och en av overvakningsmodulerna registrera en bild av den 
till overvakningsmodulen tillhorande overvakningsplatsen, 
att i var och en av overvakningsmodulerna extrahera ett 
omrade i den registrerade bilden som skiljer sig fran en 

20 referenabild, att i var och en av overvakningsmodulerna 
extrahera ett objekt ur omradet, att i var och en av 
overvakningsmodulerna klassif icera objektet utifran egen-' 
skaper, sasom nagon egenskap ur gruppen storlek, form 
och/eller rorelsehistoria, tillhorande objektet, huruvida 

2 5 objektet ar ett humant larmobjekt, att om objektet 

klassif iceras som ett humant larmobjekt, overfora data 
som representerar omradet stiliserat till overvaknings - 
stationen, och att i overvakningsstationen aterskapa och 
presentera namnda overforda data for operatoren for en 

3 0 verifiering av det humana larmob j ektet . 

Salunda innefattar uppfinningen steget att registre- 
ra bilder av en overvakningsplats och att ur dessa bilder 
ta fram ur overvakningshanseende intressant information 
och overfora viss information till en overvaknings sta- 
35 tion. 

OvervakningsplatBen begransaa av den ljuskansliga 
sensorn och den dart ill anordnade optikens synfa.lt . 
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6vervakning33tationen ar f j arrbelagen och kan vara, en 
central tillhorande ett vaktarbolag. Sakerhetspersonal 
skickas da direkt till overvakningsplatsen om ett larra 
verifieras. Overvakningsstationen kan ocksa finnas 
5 exempelvis i direkt anslutning till polls en. 

Den registrerade bilden jamfors med en referensbild 
for att detektera nya forema.1 och handelser i bilden. 
Referensbilden kan skapas med en eller flera algoritmer 
-ur en eller flera foregaende bilder, en eller flera bak- » 

10 grundsbilder eller en kombinat ion av bada. En medel - 

vardesbildning kan goras pa ett antal av namnda registre- 
rade bilder for skapande av en referensbild. Genora jam- ^ 
forelBen kan rorliga foremal bearbetas fram ocla statio- 
nara forema.1, exempelvis bord och stolar, sora ska befinna 

15 sig i overvakningsplatsen bearbetas bort. Detta medfor 

att omradena innehaller intressant information om handel- 
ser i overvakningsplatsen. 

Ur de omraden, 3om i bilden skiljer sig fran refe- 
rensbilden, framtages minst en egenskap for skapande av 

20 ett objekt. Egenakapen bor vara av sadan typ att den ar 
intressant att stndera i det aktuella overvakningasam- 
raanhanget. Om det exempelvis kravs att kunna skilja 
mellan djur och manniskor ar vissa specif ika egenskaper 
aasom exempelvis rorelsemonster lampligt att anvanda. Ett 

25 objekt skapas. En klassif icering utifran en eller flera » 
egenskaper utfors for att besluta om objektet ar ett 
humant larmobjekt. Overvakningsayatemet kan vara installt 
att klaaaificera objektet som ett humant larmobjekt sa ^ 
fort ett objekt bedoms vara ett humant objekt, men det 

3 0 kan ocksa vara installt pa att klassif icera objektet som 
ett humant larmobjekt i det. fall objektet bedoms vara 
humant och ytterligare nagot kriterium uppfylls, sasom 
exempelvis var nagonstans i bilden det humana objektet 
bef inner sig. 

35 Beslutet kan fattas utifran antingen en jamforelse 

med forutbestarada troskelvaxden och/eller utifran tidiga- 
re detekterade objekts tillhorande egenskaper. 
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Den stiliaerade avbildningen av objektet som over- 
fors nar objektet klassif icerats som ett humant larm- „ 
objekt klarar smalbandig overforing samtidigt som den kan 
tolkas av det manskliga ogat for en verif iering av att 
5 det verkligen ar ett larmobjekt. Data som representerar 
det etiliserade objektet innef attar kraftigt datareduce- 
rad information om det extraherade omradet . Den dataredu- 
cerade inf ormationen innefattar anda. sa mycket informa- 
tion att det i overvakningsstationen gar att aterskapa 

10 och preaentera den visuellt sa att en operator pa ett 
sakert satt kan verifiera att det verkligen rader ett 
larmtillstand pa overvakningaplataen. En operator kan 
exempelvis vara en vaktare eller en annan person som i 
fall av att larm verifieras kontaktar exempelvis en 

15 vaktare eller polisen. 

Data som representerar omradet stiliserat overfors | 
via ett kommunikationsmedium, som kan vara exempelvis en 
ledning eller en tradlos forbindelse, till en overvak- „ 
ningsstation. Objektet kan presenteras for operatoren. pa 

20 exempelvis en bildskarcn. Operatoren gor alltsa en bedom- 
ning av det nan ser. Om operatoren exempelvis bedomer att 
det ar en inkraktare pa overvakningsplatsen vidtar nan 
lampliga atgarder som att exempelvis skicka sakerhets- 
personal till platsen. Om. operatoren daremot bedomer att 

25 det han ser inte ar en larmhandelse behover inga vidare 
atgarder vidtas och pengar gparas, eftersom inget onodigt 
arbetet behover utf oras . Dessutom belastas inte over- 
f oringsmediumet med overflodig data, eftersom det 
overforda objektet innehaller en avskalad och begranaad 

3 0 informationsmangd om det detekterade omradet. Detta 
bidrar till att ett mycket stort antal overvaknings - 
moduler kan kopplaB till en overvakningsstation. Analys * 
och beslutsf attandet ar distribuerat . All datorbaserad 
analys sker ute i overvakningsmodulerna och i overvak- 

35 ningsstationen kan det racka med endast en mansklig veri- 
f iering av den overforda inf ormationen . Dessutom kan man 
i och med den begransade inf ormationsmangden pa ett en- 
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kelt aatt bygga upp ett kosystem for den mottagna larm- 
inforraationen i overvakningsstationen. 

Egenskaperna som klassif iceringen utfors pa kan vara 
beraknade ur data som r epres enter ar det stiliaerade om- 
5 radet . Fordelen med detta ar att operatoren verifierar 
beslutet om ett larmtillstand foreligger eller ej pa 
samma beslut sunder liggande egenakaper som beslutsmotorn i 
overvakningsmodulen. 

I en utforingsform innefattaa steget att skapa om— 
10 radets konturform for att representera omradet stilise- 
rat . 

Konturformen kan utgoras av en foljd av punkter i 
omradets rand. Ur konturformen kan data om omradets 
storlek och form relativt enkelt beraknas . 

15 I en utforingsform ar det stiliserade omradet en 

stiliserad konturform. 

Med den stiliserade konturformen kan datamangden 
minBkaa ef teraom den inte innefattar alia punkter i 
omradets kant . Olika algoritmer kan anvandas for att ta 

20 fram den stiliserade konturformen. I overvakningsstatio- 
nen maste finnas vissa motavarande algoritmer sa att 
konturformen kan aterskapas och presenteras visuellt. 

Data som representerar den stiliserade konturformen 
overf ors . I overvakningsstationen aterskapas den stiliae- 

25 rade konturformen och preaenteras for operatoren. For- - 
delen med att overf ora en uppsattning data av den stili- 
serade konturformen ar att den kan overf oras smalbandigt . 
Overf dringen kan utforas pa ett kommunikationamedium som 
har en bandbredd mindre an, 10 kbit/s. Dessutom kan human - 

3 0 relaterade larmobj ektets identitet overf ors anonymt och 
akyddas. Det uppstar problem nar en overvakningsmodulen 
gkickar en bild av overvakningsplatsen till overvak- 
ningsstationen, eftersora det kan kravas ett speciellt 
tillstand for att anvanda en sadan overvakningsmodul samt 

35 intresse for att skydda den personliga integriteten. 

Tillstand kan vara svart och krangligt att fa. Overvak- 
ningsmoduler i vanliga hem kan. ocksa stalla krav pa in- 
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tegritetsskydd. Det ar oftast ej onskvart for personer i 
hemmet som overvakas att exempelvis registreras pa Wil- 
der, bland annat eftersom ciessa bilder skulle kunna tniss- 
brukas . , 
5 Konturformen kan vara', en bra egenskap for att visu- 

ellt i overvakningsstationen kurma verifiera om ett larm- 
tillstand foreligger eller; ej . 

Ett manniskorelaterat; objekts konturform ar for- 
hallandevis enkel att karma igen som en mansklig gestalt 

10 for en operator, utan att manniskans identitet avslojas. 

I en annan f oredragen'' utf firingsf orra innef attae » 
steget att jamfora bestamdk egenskaper tillhorande objek- 
tet med motsvarande egenskaper tillhorande ett ur en 
tidigare registrerad bild extraherat objekt, varvid om ^ 

15 egenskaperna overrensetammer till den grad att de bedomas 
tillhora samma objekt, registreras data om objektets 
tillhorande rorelsehistorik for klassif icering och/eller 
overforing till overvakningsstationen for aterskapande 
och presentation for operatoren. 

2 0 Om de jaraforda egenskaperna overenaatamraer enligt en 

viss forutbestamd grad sags de matcha varandra och har- 
stamma fran samma rorliga Eoremal , registrerat vid olika 
tillf alien. Exempelvis kanj man jamfora egenskaper hos den 
distinkta regionen sasom dess fysiska storlek i bilden. 
25 Exempelvis kan hastighet och rorelseriktning tas fram. I 
och med att objektets hiatbria blir kand kan den anvandas 
som en beslutsgrundande egenskap. Rorelsehistorian kan i ^ 
overvakningsstationen presbnteras tillsamtnans med den 
stiliserade konturformen som vektorer, som visar rorelse- 

3 0 riktning och hastighet. j' ^ 

En fordelen med att presentera rorelsehistorian for 
operatoren ar att beslutet;, om ett larmtill stand rader 
eller ej underlattas. Den rorelsehistoria som presenteras 
kan ocksa vara en animering av konturformer som har-stam- 
35 mar fran tidsmassigt ef teri' varandra extraherade objekt 
som representerar samma frammande f oremal - Operatdrens 
bedotnning av larmsituat ionen underlattas vasentligen da 

j; 
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objektetQ tillhorande rorelsemonster presenteras. 
Rxempelvis blir verifiering av manniskor relativt enkel 
eftersom de har ett bestam^ rorelsemonster, En operator 
klarar av att analysera rorelseinf ormation som kommer 
fran ett xnycket stort antal overvakningsmoduler . 

I en ut fori ngs form vidare innefattas stegen att om 



objektet klassif i ceraa aom 
kompletterande larminf orma 



av objektet. Detta galler 
tet ar manniskorelaterat . 



ett humant larmob j ekt overfora 
ion om omradet sasom nagot ur 
gruppen intensitetsregioner och/eller linjeinnehall till- 
sammans med data bote representerar omradet stiliserat och 
att aterskapa och present era den overforda kompletterande 
1 arminf ormat i onen 

intensitetsregionerna 
den visuella verif ieringen 



underlattar framfor allt vid 
i overvakningsstationen. 



15 eftersom intensitetsregionerna fortydligar presentationen 



3peciellt i det fall da objek- 
•Sxempelvis kan en morkare nedre 
del pa det for operatoren presenterade objektet represen- 
tee byxor/kjol, vilket mojliggor en enklare tolkning. Om 
det ar objektets tillhorande konturform som presenteras 
kan den ifyllas pa lamplig: satt. 

Dellinjer inom omradet extraheras. Linjeinnehallet 
ger objektet mer struktur och essentiell information om 
foreraalstexturen. Exempel pa dellinjer kan hos en man- 
niska vara att ett hakparti tillkommer sa att huvudet ses 
som en del av ovriga kroppsn. 

Vid en viauell presentation i overvakningsstationen 
underlattar dellinjerna beslutstagande om 1 arms ituati onen 
for operatoren. Ogat ser lattare vad konturformen fore- 
staller. 

Enligt en andra aspekt av uppfinningen innefattar 
denna ett dvervakningssystem for Svervakning av over- 
vaknlngsplatser, innef attaide ett f lertal overvaknings- 
moduler, som harvarsin ljuskanslig sensor for registe- 
ring av bilder av overvakningsp 1 at b en , och en fjarrbe- 



lagen dvervakningsstation. 



varvid overvakningsmodulerna 



ar anordnade att utfora datorbaserad analys pa bilderna. 
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vilken innef attar ext raftering 'av omraden ur bilderna som 
Bkiljer sig fran en ref erensbild, extrahering av ett 
objekt ur omradet, klassif icering av objektet utifran 
egenskaper, sasom nagon egenskap ur gruppen storlek, form 
5 och/eller rorelsehistoria, tillhorande objektet, och att 
om objektet klassif iceras som ."ett humant larmobjekt, 
overfora data 30m representerax omradet stiliserat till 
overvakningsstationen, som ar ! anordnad att aterskapa och 
presentera namnda overfdrda data for operatoren fox veri- 

10 fiering av det humana larmobjektet . 

Ytterligare en fordel med. att ha analys och besluts- 
fattande i dvervakningsmodulen ar att sakrare sabotage- ^ 
skydd erhalls. Om overvaknings endast sker med en kamera, 
som skickar bilden vidare till en overvakningsstation, 

15 kan exempelvis en inbrottstjuv; klippa av forbindelsen 

till overvakningsstationen, vilket medfor att ingen in- 
formation av inbrottet kan erballas . Om en inbrottstjuv 
saboterar forbindelsen mellan ;6vervakningsmodulen och 
overvakningsstation med ett overvakningssystem enligt 

20 uppf inningen fortsatter oyerv^kningsmodulen att registre- 
ra bilder, analysera desBa och om larm foreligger kan 
overvakningamodulen lagra larmobjektet i ett minne. In- 
brottet kan pa sa satt registr^eras och information om 
inbrottet kan hamtas i overvakiningamodulen eller skickas 

! i 

25 nar forbindelsen ater igen furigerar. 

Overvakningsstationen kan lindiikera att forbindelsen med 
en overvakningsmodul ar brutenj och en operator kan aka 
till den aktuella overvakningsplateen och undersoka om 
den brutna forbindelsen beror pa sabotage. Dessutom kan 

30 operatoren hamta fram everitueljla lagrade larmobjekt i 
overvakningamodulen och f fir pa: sa satt veta om det 
exempelvis skett ett inbrott . •OvervakningBtnodulen kan 
ocksa vara anordnad att lagra jen bild om forbindelsen ar 
bruten och ett larmobjekt detekteras . Den information som 

35 lagras kraver litet minnesutrymme, eftersom inte alia 
registrerade bilder behover lagras, utan bara data som 
representerar larmobjektet, och eventuellt nagon enstaka 
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bild. Att med traditionell ovejrvakningsteknik lagra de 
registrerade bilderna ute i kataeran skulle inte vara 
mojligt eftersom det skulle vaira for minneskravande . 

Fler fordelar med overvakningssystemet framgar frail 
diskussionen ovan av sattet. ] 

I en utforingsform innefalttar overvakningssystemet 
en centralpanel som ar anordna'd att fran atminstone en 
delmangd av uvervakningsmodulerna mottaga namnda data som 
representerar omradet stilisedat , och att vidarebef ordra 
derma data tills aramans raed tiljlaggsdata, sasom nagot ur 
gruppen datum, klockglag och information om vilken over- 
vakningsmodul som namnda data jjmottogs if ran, till over- 
vakni ng a s t at i onen . j; 

Centralpanel en kan exempejlvis finnas vid en ingang 
till en byggnad och ocksa ha fiunktionen att kunna akti- 
vera och avaktivera overvaknirigsmodulerna. Det kan finnas 

j! 

ett stort antal centralpanelex. anslutna till overvak- 
ningsstationen. I Centralpaneten aker vanligtvis ingen _ ^ 
behandling av den. mottagna dat-an utan den 1 agger endast 
till extra information som kan vara anvandbart for opera- 
tor en i overvakningsstationen.- 

I en annan utforingsf orm tenligt uppfinningen ar 
overvakningsmodulerna och overvakningsstationen anordnade 
att kommunicera tradlost , sasom vid mobiltelef oni . 

Vid tradlos kommunikatior* ar bandbredden vid over- 
foring speciellt kritisk. Med jtradlos komimmikation 
behovs ingen extra kabeldragnijng, vilket mingkar kost- 
naderna. 6vervakningaatationen| kan exempelvie vara en 
mobilterminal . En f ordel med detta ar en operator inte 
behover befinna sig pa en besdamd plats. Mobil terminal en 
kan exempelvis vara en mobiltejlef on. Eftersom ett enkelt 
objekt ar mojligt att visa pa !en mobiltelefons display 
kan operatoren titta pa objekt;et pa mobiltelef onens 
display och avgora om ett larmtillstand rider och utifran ' 
detta vidta. event uella atgardear. Detta medfor exempelvis 
att operatoren kan skota andra,, sysalor mellan larmsitua- 
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tionerna och da en larmsituatibn uppstar infonneras han 
om detta exempelvis genom en Ujudsignal . 

Overvakningsstationen kan; ocksa vara en server for 
moj liggorande av overvaluing via datornatverk . Eftersom 
inga beslut maste fattas av overvakningsstationen sjalv 
kan denna vara en server. En operator kan overvaka fran 
vilken plats som heist i varlden bara ban har tillgang 
till en natuppkoppling. , ^ 

Enligt en tredje aapekt ay uppfinningen innef attar- 
denna en overvakningsmodul for' overvakning av en overvak- 
ningsplats, som innef attar en ljuskanslig sensor for re- 
gistering av en bild av overvakningsplatsen, vilken 
overvakningsmodul ar anordnad att utfora datorbaserad 
analys pi bilden, vilken innefattar extrahering av ett 
omra.de ur bilden som skiljer sig fran en ref erensbild, 
extrahering av ett objekt ;ur omradet, klaaaif icering av 
objektet utifran egenskaper, sjasom nagon egenskap ur 
gruppen storlek, form och/elle|: rorelaehistoria, till- 
horande objektet, och att om ojbjektet klassif iceras aotn 
ett humant larmobjekt, overfoija data som represent erar 
omradet stiliserat till en externa enheten. 

Med overvakningsmodul en uppnas samma fordelar som 
har diskuterate ovan i sambandji med sattskraven och sys- 
temkraven. Dessutom uppnas folpjande. 

I en foredragen utforingsfeorm ar rainnet anordnat att 
lagra en viss typ av rorelseinformation for inlarning. 

Detta har den stora f6rde<ien att overvakningsenheten 
blir battre pa att sortera borjt falsklarm och lar sig vad 
som inte ska ge upphov till etjt larmtillstand. Den 
aparade rorelseinf ormationen kjan exempelvis vara rorelse 
som detekteras utanfor ett foixster. Kanske gar det ofta 
personer forbi som inte ar Eorimal som ska ge upphov till 
ett larmtillstand. Denna typ ajy aterkommande rorelse i 
detta omra.de kommer da ej att ge upphov till ett larm- 
tillstand. j| 

I en utforingsf orm ahvands en kompletterande sensor 
som mojliggor en annu sakrare overvakning. Kvaliteten pa 
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hela systemet hojs darmed. Derij kompletterande sensorn kan 
exempelvis vara en IR-detektorjj. IR-detektorn utvidgar det 
overvakade vagla.ngdsomra.det . Exempelvis kan den vara ett 
bra komplement da ett larmobjejkt bar textiler som gar i 
farg och monster med bakgij-undejn , vilket kan ge problem 
for den ljuskansliga sensorn. llR-detektorn kanner da av 
objektet genom den varme som det avger. 
Kort beskrivning av ritninaarnk 

Uppfinningen kommer i f oijtsattningen att beskrivas 
ytterligare genom ett utforingsexempel under hanvisning 
till bifogade schematiska ] ritnangar, vilka askadliggor en 
for narvarande f oredragen jutf ojiringsform av overvaknings - 
systemet enligt uppfinningen. | 

Fig 1 visar en schematise! bild av overvakningssyste- ^ 
met enligt en utf oringsf onru | 

Fig 2 visar ett schematise blockschema for hardvaran 
i Qvervakningsmodulen enligt Sfi utf oringsf orm. 

Fig 3 visar ett f lodes schtema over ett satt att over- 
vaka enligt en utf oringsf orm, \- 

Fig 4 visar hur ett omradfes kant stegas enligt en 
utf oringaf orm. 1 : j 

Fig 5 visar en linjebild 1 vilken samtliga randpunk- 
ter for omradet ar funna enligt en utf oringaf orm. 

Fig 6 visar en polygonanpjassad bild enligt en utf 6- 
ringsform. I 

Fig 7 visar ett f lodesschjema over matchning av ob- 
jekt enligt en utf oringsf orm. | 

Fig 8 visar ett 6vergripafa.de blockschema over en 
utf oringsf orm av sattet att ov^ervaka. 

Fig 9a visar ett exempel Jpa hur ett larmobjekt kan 
presenteras for en operator. '■ 

Fig 9b visar ett annat exlempel pa hur ett larmobjekt 
kan presenteras for operatoren 

Fig 10 visar overvakningsjsystemet enligt en ut- 
f oringsf orm av uppfinningen. 
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Beskrivning av en foredragen Aforincfsform 



Fig 1 visar schematiskt dtt ov^rvaknings system med 
ett antal overvakningsmodialer jl vilka kan kommunicera med 



en QvervakningsBt at ion 3 via ej 
Fig 2 visar ett blockschdi 
vakningsmodulen 1. Overvakningjsinodu: 
spanning till en gpanningfeanallutninc ■ 



:rf oringsmedium 2 . 
over hardvaran i over- 



A/D-omvandlare 9 for 
Vidare innefattar 
.0 . Overvaknings- 



overvakningsmodulen 1 en kraftjjfull berakningsenhet 5. 
Overvakningsmodulen 1 inn'efattjfer en kommunikationsenhet 
6, Vidare innefattar overvaknilmgsmodulen 1 en ljuskanslig 
sensor 7, exempelvis en CMOS-sjensor , 

bilder. Sensorn 7 ar inteigrerejjd pa «>tt chip och till den 
firms ocksa ett 1 insarrarigemang 8. Sensorn 7 ger en ana- 
log utsignal aom gar vidaire tijp.1 
konvertering till en digital dignal, 
overvakningsmodulen 1 ettf RAM-jjminne 
raodulen 1 kor med < 
genomfora avancerad bildbehandling. 

innefattar ocksa ett bestiandigft miniae 11 for beraknings- 
kod och ovrigt som maste [spares i ett icke flyktigt 
minne. Dessutom kan en bep.ysnj!pgsanordning 12 vara anord- 
nad vid overvakningsmoduljen 1 if or bolyaning av morka 
larmomraden. Belysningen jsker. jmed f6rdel 
eftersotn overvakningsmodulen | da inte avger nagot for 
ogat synligt ljus, vilketl! gor |att den blir mycket svar- 
upptackt pa morka overvakaiing^plats 

sakerhet, eftersotn risked for'Jsabotage minskar. IR-dioder 
ar ocksa billiga och stromsnaila . Overvakningsplatsen be- 
gransas av sensorns 7 och; den; -dart i;. 
synfalt. Alia i overvakni^gsmdjdulen 



ter ar med fordel integrejrade! jpa ett kretskort . Fordelen 



■'■ jpa 



1 matas med en 
Vidare innefattar 



ett rikjtigt jjoperat ivsystem och kan 

' Overvakningsmodulen 1 



1 anordnade optikens 
ingaende kotnponen- 



med detta ar att overvakriiingBniodul em 1 blir mycket sta- 
bil, det vill saga att de'h. blJr mindre kanslig for stor- 
kallor och har f arre pun.kt.er dom sabotage kan ske 

Overvakningsmodulens'j i lc rmkrit:erier firms lagrade 
det bestandiga minnet 11 ipch } an andras fran overvak- 
ningsstationen 3 genom ovjerfopji 



ing av ny programvara fran 
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overvakningflBtationen 3 till o rervak 
kriterierna kan vara olika for olika 
1 . Larmkriterierna kan andra 
forbrukning och yttre betingelser. Eie 
kan exempelvia vara en monitor 
ror sig eller andra tillatna r Preiser 
vakningaplatsen. Larmkriterier ia ata. 
efter vilken typ av objekt oci 'eller 
overvakningsraodulen l ska j lam i for 

Med hanvisning till fig 3 
vakningssystemets 1 



ningamodulen 1 . Larm- 
overvakning smodul er 
Le pa. tillaten atrom- 
yttre betingelserna 
r igang, gardiner som 

som sker pa over- 
lie givetvig ocksa in 
rorelsemonster som 



overvaknin gs f unkt ion 
ett registreringaBteg lOol regi strerar 
erligt bilder av overvakningsp Latsen . 



konverteraa i ett omvandlingsepeg 
till en digital signal i A/D- 



no 
oknvandl aren 



enheten 5 skapaa i ett dif fere psstec 



genom en subtraktion mellan en 
ella registrerade bilden. 
en eller flera algoritmer S ur eh ell 
bilder, en eller flera bakgrun isbi! 
tion av bada. En medelvar&esbi Ldninc 
f iltrering kan goras pa ett .an ;i 
bilder for skapande av en 
xippdateras vanligtvis med 
bilden extraheras omraden 
120 genom exempelvis trosklingl av 
far vad vi kallar en skillnads bild, 
De result erande oraradena best Sir av 
pixlar i den registrerade^ bild 
varandra omsesidigt uteslutandl 
kan hora till ett omra.de - \ Omral 



och fig 



refer ensbil 



Referensbilde: 



Ider i 



ref e trenebijld 
jamn i me. 



andring av nagot slag somfsket 
i jamforelse med ref erensbildei 
exempelvis vara en manniska soj 
ningsplatsen, en fagel som flu! 
platsen eller ett trad soy svaj 



den 
Dessa 



ningsplatsen. I ett f iltreringbsteg 



4. 



9 kommer nu over- 
att beskrivas. I 
aenaorn 7 kontinu,- 
En registrerad bild 
fran analog signal 
I beraknings- 
115 en dif ferensbild 
Id och den aktu- 
n kan skapas med 
flera foregaende 
eller en kombina- 
eller en Kalman- 
namnda registrerade 
Ref erensbi lden 
lljanrum. Ur differens- 
ingssteg 
dijff erensbi lden och vi 
vilken visas i fig 8. 
definierad mangd 
omraden ar mellan 
en vies pixel bar a 
rdpres enter ar en for- 

regiatrerade bilden 
forandringar kan 
.t in pa overvak- 
pa overvaknings- 
vinden pa overvak- 
13 0 kan en konven- 



Flera 

att 
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tionell bildf iltrering utforas] for borttagning av bru3 - 
Nar omradena extraherata knytsj ett objekt till varje 
omrade i ett obj ektextraheringssteg 140 for lattare han- 
tering av de olika omradeiia. Ifetallet for att lagra bil- 
den av ett omrade sa lagrar man istallet valda omrades- 
egenskaper som nagon eller nagjra av exempelvia koordina- 
ter i bilden, storlek, konturj- medelintensitet, omkrets 
och intensitetsvarianser . 

Med hanvisning till fig 4r6 beskrivs har ett satt 
att ta fram omradets kontur, yilket omrade i detta fall 
represent exar en raanniska. I fiig 4 visas hur ett extrahe- 
rat omrade stegas langs dess kjant av en sokfunktion som 
har ar en klockvisaralgoritm. t Klockvisaralgoritmen sveper 
langs randen pa omradet tills jjdet att startpunkten nas. 
Mer ingaende sker foljande. En! startpunkt letas forst upp 
lange randen av omradet. Sa. lange inte atartnoden ar ; 
traffad och det finns outforskade vagar ur den sveps en 
visare tnedsolB med avstand en i pixel fran foregaende poa 
tion tills en ny randpunkti ar| 

position ar startpositionen, sit letas en ny outforskad 
vag upp. Otn ingen vag finns, sla skall algoritmen avbry- 
tas, Annars fortsatter algoritmen och den funna outfors- 
kade vagen ur startnoden markeras som utforskad. 

I fig 5 visas en konturlinjen for ett omrade som 
representerar en raanniska. I f[ig 6 har en polygon anpas- 
sata till den stegade banan. Polygonen har anpassats med 



en vinkelminimeringsfunktion. j 



Vinkelminimeringsf unktionen 



innef attar foljande. En startpjunkt satts pa randen som 
den senaste punkten. Sa lange j inte glutpunkten ar funnen, 
sa stegas framat langs med randen. Vinkelskillnaden mel- 



lan tangentvektorn for senasti 
for det nuvarande laget langs 



skillnaden ar storre an en vis|s grans, sa sparas denna 
position som en nod och posit 



35 punkten. Andra typer av konturff ormer an polygoner ar 



ocksa mojligt att anvanda, som 



spline-kurva definieras matematiskt av ett antal kon 



punkten och tangentvektorn 
randen beraknas . 0m vinkel- 



□nen satts som den senaste 



exempelvia spline3 . En 
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trollpunkter och en funktion s 
seende mellan kontrollpunkter] 
nen och endast kontrollpunkte: 
ra kurvan. For att anpassa en: 
5 bild kravs ett startvarde, ett 
pagsar till konturen och en 
kurvan till konturen, Som a 
vans lage i foregaende bild i 
jar fran borjan far man forfara 

10 pel genom att starta med en s' 
t acker in konturen. Kriteriet 
till konturen kan vara antingen 
rade konturen eller baserat p; 
senare fallet vill man att 

15 dienten ar storst. Sokstrateg 
standardoptimeringsmetod for 
sokstrategin . Fordelen med en 
optimeringen ar att endast 
vandas som variabler, vilket 

20 mer lasning om spline-anpaesning 
leaatsquare curve fitting usi 
splines", Myron Flickner 
Rodriguez and L.C. Sanz. 

Efter hopsamling av obje! 

25 objektet i ett lagringssteg 1 

i RAW-minnet 10 och en matchning 
objekt frin en tidigare regis 
matchningssteg 160. Objektens 
varandra for framtagning av e 

3 0 engstamraer. Genom att minimere 
alia objekt samtidigt far man 
objekts tidigare hiatoria 
Matchningen sker successive p 
objekten i den senaste bilden 

35 firms lagrat fran foregaende 
tidigare bilder. Efter match] 
objekt veta om objektet regis' 



James 



m beskriver kurvans ut- 
. Normalt fixeras funktio- 
a anvands for att definie- 
gadan kurva till en kontur- 
kriterium for var kurvan 
sokstrategi for att anpassa 
taxitvarde anvands normalt kur- 
en bildsekvens. Om man bor-> 

pa. annat satt, till exera- 
or cirkel som garanterat 
for anpassning av kurvan. 
avstand till den detekte- 
gradienten i bilden. I det 
kurvan skall hamna dar gra- 
beatar normalt av nagon 
tt minimera kriteriet i 
spline -represent at ion vid 
kontrollpunkte ma behover an- 
nedf or okad snabbhet . For 

se artikel "Fast 
g quasi-orthogonal 
Ha fixer, Eduardo J. 



Octets egenskaper lagras ^ 
0 i form av dess egenskaper 

av objektet med lagrade 
rerad bild utfors i ett 
egenskaper jamfors med 
t matt pa hur bra de over- 
matchningsdif f erensen for 
en god approximation av 
ken benarana som foljning. 

sa vis att det bara ar 
som j amforg med det som 
ild. Alternativt ocksa fran 
ngen kan man for ett visst 
rerats i en foregaende bild 
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och i sa fall vilket objekt djst var i den foregaende bil- 
den. Efteraom det foregaende cbjektet eventuellt i sin 
tur har en direkt koppling till det foregaende objekt far 
man en kedja med det nuvarande objektets totala historia. 
Sattet att matcha tydliggors i fig 7 och innefattar 



foljande. Objektet jamfors met 
extraherats ur den foregaende 



alia tidigare objekt som 
bilden i ett kombinerings- 



steg 200- En utrakning av : kombinationernaa matchningsgrad 



gors i ett utrakningsstegl 210 
matchningen normeras si att r 



mellan 0 och 1. Vardet 0 anger att de jamforda objekten 



det l antyder att objekten ar exakt identiska. Om kombi 
nationen med storst matchningjagrad, for objektet och ett 
foregaende objekt, overstige: 
slutas i ett beslutssteg i220 
I matchningsBteget 160 fattas] 
skaper hos objektet, vilka 



deras betydelse. En metod 



korrekt matchning ar att extrjahera intensitetsregionerna 
inom ett objekt. Metoden gar 



Svaret fran utrakningen av 
.sultatet blir ett varde 



ett forutbestamt varde be- 
tt en matchning foreligger. 
beslutet pa ett antal egen- 
mskaper aven viktas efter 
okar sannolikheten for en 



t pa att segmentera ett o: 
ss intensitetsegenskaper. 
ilintensitet och, en speci- 
ficer-ad area. Olika metoder kan anvandas for sjalva 
segmenteringen. Exempel pa ; salana ar kvantif iering av 



rade utgaende fran nagon av 
De olika segment en har en tnt 



intensiteterna, troskling 



intensiteterna eller klassi- 



ficering av olika TnonsterBegrnent med hjalp av till 
exempel Bayers klassif icering 



R.C. Gonzales, R.E. Woods 



sparas pa olika satt. Ett 



som firms att lasa om i 



"Digital Image Processing" 



30 Addison Wesley. De olika segdenten kan darefter effektivt 



satt ar att spara konturerna av x 



de olika segmenten eller gora 



de olika segmenten som enj pixielkarta 



I klassif iceringssteget 



35 tet utifran objektets hisjtbria och egenskaper utifran 



vilka beslutsmotorn kan avgor 



objekt eller inte. Beslutsmotorn far for varje regis tre> 



en RuhLengthEncode (RLE) pa 



70 klassif iceras det objek- 



. objektet ar ett larm- 
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larmob j e 



ktet 



Fdr 



kan 



rad bild tillgang till alia c 
som extraherats ur bildenj I 
motorn pa. de olika objektens 
huxuvida det ar ett humant!. 
ett objekt nagon gang under s; 
objekt for att det ska geJupp] 
rest en av sin livslangd. Obje! 
tal kriterier for att klassif 
ora att vara ett larmobjekt 
densgrad sa maste t.ex. dess 
alder. Exempelvis kan man jbei 
larm raaste ett visst objekt hs 
tillbaka i tiden. Andra kriteirji* 
objektet som ett larmobjekt 
Bin livslangd tillryggalagt e 
haft en topphastighet Bom;int 
migrans , 

Om objektet klassif iceras 
vill saga det klassif iceras s 
inte ar tillatet, skickas;j data 
stiliserat i ett overf orihgsBpeg 
nikationskabel 2 till en 
station 3 for preaentat ion 
tationssteg 190. Overf oriiagen 
1Q kbit/ 3 och anda overf ora 
tion for att mojliggora en 
Hur mycket av larmobjektetbs 
operatoren och nir, ir nagot 
mas av overvakningssystemets 

Om det finns flera objekt 
undereokg alia pa ett liknandje 

Det som overf ors och: 
presentationssteget 190 ar. 
presenteras animerat svarahde 
tet i efter varandra tidsmass 
Fig 9a visar ett alternatiy t 
for operatoren. Har visas|;obj 



III 



ikt sarnt deras historia 
ijorsta hand tittax besluts- 
historia och avgor 
ekt. Det r acker med att 
historia varit ett larrtv- ^ 
- till ett larmtillstand 
maate uppfylla ett an- 
Ljceras eller fattas beelut 
att uppna en viss konfi- 
storia uppfylla en viss 
mma att for att orsaka 
foljta i minst 10 bilder 
er for att klassificera 

vara att det under hela 
viss minimistracka och 
under s tiger en viss mini- 



operator 



som ett larmobjekt, det 
m en manniska vars beteende 
som representerar omradet 
180 vidare via en kommu-^ 
vid en overvaknings- 
objektet i ett presen- 
kan ske pa raindre an 
ttillrackligt mycket informa- 

ering av larmobjektet . 
egenskaper som skickas till 

kan varieras och bestam- 
bbvandare . 

i en registrerad bild 
satt . 

for operatoren i 
s kontur. Konturen kan 
mot det registrerade objek- 
gt gjorda registreringar . 
.11 att presenters objektet 
ets nuvarande kontur och - 



presenteras 
omaiadets 



ekte 
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en serie tidigare konturer' som visar hur objektet rort 
sig utifran tidigare registrerjade bilder. Fig 9b visar 
ytterligare ett alternative ti t!l presentation for opera- 
toren. Objektets kontur visar;} 
sig vid olika regie treringar. 

Dessutom kan data somj repjresenterar ett foremals 
linjeinnehall skickas tillsammans med konturf ormen. 
Huvudsyftet med att visualiselija linjeinneiiallet i omradet 



fvar objektet har befunnit 



. dationen av den overforda 
struktur och essentiell 



ar att ge den visuella preipen 
informationen av foremalet": mei ( 

information om texturens beskajf f enhet - Det firms ett 
antal olika. uppsattningarjj linjjjer som kan extraheras ur en 
textur. Kanter kan trosklas frjam ur den deriverade textu- 
ren. Hela foremalets omrajie kin fortunnas och man far pa. 
sa vis fram en sorts "str4ckgibbe" . Denna streckgubbe ar 
ganska kanslig for lokalajj fcorsindringar och darfor inte 
alltid lamplig. Dessutom ar d=n harledd ur konturen och 
inte ur texturen. Texturen < ka 



ses som en topograf i . En 



uppsattning linjer kan vara aOila bergsryggar som rent 
matematiskt kan beskriyasjj bom ..till exempel sadelpunkter 
och lokala minima och maxima etc. Linjerna ar oftast inte 
speciellt tunna, utan harj|pfta nagon form av utbredning. 
For att fa fram smala skarjpa linjer kan man anvanda sig 
av en metod som kallas ; "Thinning" eller fortunning. For- 
tunning "ater 
den skull he It "gnaga 1 



: avjj jiem , 

alia linjer lika smala - (oiftasit 



pa de tjocljdk linjernas kanter utan att for 

" Enkelt uttryckt sa blir 



fall far man inte ut ett apt aft 
sitter mer ihop som ett na 



3 0 traktas som egna linjer ol^'kbpplas loss fran de ovriga 



linjerna. For att gora • det 



som mojligt kan de iblandjj var 



informationen. Till exempieb. . ok en rutig skjorta finns med 



i texturen kan det bligahfek; 
kan man med fordel sorters, 
eller na.gr a. av de som ligg 
slut representees pa. ett 



1 pixel bred) . I vissa 
enekilda linjer utan de 
Da kan alia dellinjer be- 



visuella resultatet sa tydligt 



nodvandigt att gallra i 



m&nga gyttriga linjer. D& 
t de svagare linjerna, 
or tatt. Linjerna kan till 
1 olika satt . Ett satt ar 



1 
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intensitetisregii 



sregLonerna 



pixelform. Varje linje bes: 
pixlar den innef attar. Eti 
linjesvit anpassas till 
representeras har av en se 
approximerar den ursprungl 
satt ar splineform. En spl 
linj en. 

Deasutom kan 
konturformen och linjeinne 
men for att underlatta en' 
vis sker i detta fall narK 
operatoren. Intensitet 
som mojligt aterskapa de 
f oremal . For att fa f ram 
forst definiera vilka 
som ska hora ihop. Exempe| 
att hela omradet ska ha sb 
liten awikelse. En annarJj 
varians ska vara mindre aj 
egenskap kan vara att oi 
statistiska egenskaper s< 
korrelation mellan narli' 
olika aatt att segment er< 
segmentera frara de olika 
ovan namnda kan man forf 
satt ar "Split and Merge") 
sivt delar upp ett omrad< 
de olika delomradena upp: 
sammanslas de omraden soitij 

Ett annat satt kan 
till ett lagt bitdjup som 1 ;. 
ligare ett satt ar att majr 
ren och lata detta orarade; 
pixeln stammer over ens mej< 
Pixlar markeras som tagni 
ra.de. Nar inte ett omrads 
omrade och ett nytt fr6 



\rs med den uppsattning 
at satt ar linjesvit. En _ 
1 in j e a egment . Var j e 1 in j e 
:ie raka linjer som tillsammans 
.ga linj en. Ytterligare ett 
Lrie anpasssB till den aktuella 



egen 3kaper 



oner skickas med bade 
laljLet eller enbart konturfor- 
risuell bedomning sora exempel- 
conjturformen presenteras for 

ska pa ett sa bra satt 
raikteristiska dragen hos ett 
bra s egment ering behove r man 
hos foremalets textur 
pa sadana egenskaper kan vara 
nma intensitet med bara en 
:genskap kan vara att omradets ^ 
ett visst matt. Ytterligare en 
.et har en vias uppsattning 
ex. medelvarde, varians, 
ide pixlar, etc. Det finns 
fram de olika omradena. For att 
radena med egenskaperna enligt 
pa ett antal olika satt. Ett 
sorr ar en algoritm som aucces- 
ijnindre omraden tills det att 
ller ett visst krav. Darefter 
har samma egenskaper. 

kvantif iering av omradet 
jer utpraglade regioner. Ytter- 
kan plantera ett fro i textu- 
ykxa sa lange som den nya 
det nya omradets egenskaper. ^ 



d4 de ar inkluderade i ett om- 
kan vaxa mer sa. avslutas detta 
jjlanteras p& ett annat stalle. 
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Man kail ocksa tanka sig att ett flertal fron vaxer sam- 
tidigt parallellt. Ett annat satt kan vara Bayes klasBi- 
ficering enligt ett antal utvalda regionegenskaper i tex- 
turen . 

5 For att representera de olika regionerna kan man * 

anvanda sig av ett antal olika metoder. Ett forsta satt 
ar "Rim length encoding" (RLE) av de olika regionernas 
pixlar. De olika pixlarnas varden ar vilket omrade de ^ 
tillhor. En annan metod ar polygonrepresentation. Denna 

10 metod tillpaasar en polygon till omradet . Polygonen kan 

dela punkter med andra omraden och med foremalets kontur. 
Ytterligare en metod ar splinerepresentation som begran- 
sar omradet med en spline. Fordelen ar att datamangden 
blir mindre och t illpassningen battre. En nackdel ar dock 

15 att de fiesta splinemetoderma inte kan dela gemensamma 
punkter och att tillpassningen blir mer beraknings- 
kravande . 

Nar regionerna och linjerna va.1 ar represent era de ar 
det bara en uppsattning data som skickas via ett over- 
20 f oringsmedia . Den enda restriktionen ar att bade sandar- 

och mottagarsidan, vilket i' detta fall ar overvaknings- * 
modulen 1 och overvakningsstationen 3, tolkar informatio- 
nen pa samma satt. De far ha samma modell av informatio- 
nen . 

25 Med hjalp av fig 10 beskrivs mi ytterligare en ut- 

foringsform enligt uppf inningen. Ett antal overvaknings - 
moduler 20 ar utplacerade pa lampliga stallen i en bygg- 
nad. Dessa overvakningsmoduler 20 ar anslutna tradlost 
till en centralpanel 21 som ar anordnad vid byggnadens 

3 0 ingang. Med centralpanel en 21 kan larmet i byggnaden 

aktiveras och av-aktiveras .'. Centralpanelen 21 star i sin 
tur i tradlos kommunikation, med en overvakningsstation 
22. Overvakningsstationen 22 har ett antal centralpaneler 
21 anslutna till sig. Varje overvakningsmodul 20 

35 registrerar kontinuerligt bildex av den overvaknmgsplats 
de overvakar. En i en overvakningsmodul 20 registrerad 
bild jamfors i overvakningsjmodulen 20 med en referensbild » 
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och. eventuella skillnadsomraden extraheras . Nar ett 
skillnadsomrade extraherats j tas ett objekt frara med 
tillhorande egenskaper sasoiti objektets storlek, form, 
rorelseriktning och hastighet. Roreleeriktningen och 
5 hastigheten kan tas fram eniigt tidigare namnda teknik. 
Aven objektets konturform tas fram eniigt ovan namnda 
teknik. I overvakningsmodulen 20 klassif iceras objektet 
utifran dess egenskaper. Omjpersonen ror sig i en visa 
riktning med en viss hastighet sags personen utgora ett 

10 larmobjekt. Om objektet klaissif iceras som ett larmobjekt 

overfors data om konturformen och data om objektets » 
rorelseriktning och rorelsehastighet till centralpanelen 
21. Centralpanelen 21 ar aririrdnad att lagga till informa- 
tion om datum, tidpunkt och; i vilken overvakningsmodul ^» 

15 larmet sker. Data nu innehallande konturformen, rorelse- 
riktning, rorelsehastighet ,'i'datum, tidpunkt och informa- 
tion om vilken overvakningsmodul 2 0 som larmade- Ingen 
behandling av det registrer^de larmobjektet sker i 
centralpanelen 21. Namnda data skickas nu vidare till 

20 overvakningsstationen 22. Oyervakningsstationen 22 inne- 
f at tar monitorer som overvakas av larmoperatorer . Pa 
monitorerna visas den mottsrgna konturformen och med hjalp 
av pilar ocksa objektets riktning och hastighet. Pa moni- 
tom visas ocksa datum, tidpunkt och fran vilken overvak- 

25 ningsmodul 20 larmet kommer. j'i.f ran. Larmoperatoren kan nu 
fatta beslut om lamplig vidare atgard. Om en overvak- 
ningsmodul 2 0 av nagon anledning satts ur funktion genom » 
exempelvis sabotage skickaijlj centralpanelen 21 information 
om detta till overvakningsstationen 22, som da. kan at- 

3 0 garda f elet . i : ! ^» 

Aven om en specxell utjf oringsf orm av uppfinningen ' 
har beskrivits ovan ar det jxippenbart for fackmannen att 
manga alternativ, modif ieriihgar och variationer ar mo j - 
liga att astadkomma i ljuse't av ovanstaende beskrivning. 

35 Kommunikationen kan ga via Iradio, exempelvis GSM eller 
Blatand. Istallet for konturform kan exempelvis andra 
typer av stiliserad inf orma|tion om objektet overforas som 
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mojliggor for operatoren atjt 
datan som repres enter ar obj ektet 
kan skelettformen av objektet 
av information dar objektet 
5 visuellt kan preBenteras. 



'23 



se att vad den overforda 

forestiller. Exempelvis 
overforas eller nagon typ 
ar ifyllt sk att dess form 
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PATENTKRAV 

1. Satt att overvaka overvakningsplatser med ett 

5 overvaknings system innef attande ett flertal overvaknings - 
moduler (1) , aom har varsin ljuskanslig sensor, for over- 
vakning av overvakningsblatserna, och en f j arrbelagen 
overvaknings a tat ion (3)' med en operator, innef attande 
stegen ; 
10 att med var och en! av overvakningsraodulerna (1) 

registrera en bild (10O) av den till dvervakningsmodulen 
tillhorande overvakningsplatsen, 

att i var och en aly overvakningsmodulerna extrahera 
(120) ett omra.de i den registrerade bilden sora skiljer 
15 sig friii en ref erensbild, 

att i var och en ay overvakningsmodulerna extrahera 
ett objekt (14 0) ur omradet, 

att i var och en av overvakningsmodulerna (1) 
klassificera objektet Utifran egenskaper, sasom nagon 

2 0 egenskap ur gruppen atqrlek, form och/eller rorelse- 

hiatoria, tillhorande ojbjektet, huruvida objektet ar ett 
humant larmobjekt, \ 

att om objektet kiassif iceras aom ett humant larm- 
objekt, overfora data sam repfesenterar omradet stilise- 
25 rat till overvakningssiationen (3) , och 

att i overvakningsstationen (3) aterskapa och 
presentera namnda 6ver£6rda data for operatoren for en 
verifiering av det humana larmobjektet . 

2. Satt enligt kraiv 1, yarvid sattet vidare inne- 

3 0 f attar steget att skapa omradets konturform for att 

repreaentera omradet stiiliserat. 

3. Satt enligt nagot av krav 1 eller 2, varvid det 
stiliserade omradet ar |en stiliserad konturform. . ^ 

4. Satt enligt nagot av foregaende krav, vidare 
35 innef attande steget att jamxora beatamda egenskaper, 

tillhorande objektet, tried motsvarande egenskaper, till- 
horande ett ur en tidigare registrerad bild extraherat 
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objekt, varvid om egenakaperna overreng stammer till den 
grad att de bedoms tillhora samma objekt, regis treras 
data om objektets tillhorande .rorelsehistoria for klassi- 
ficering och/eller overforing till overvakningsstationen » 
5 for aterskapande och presentation for operataren. 

5. Satt enligt nagot av foregaende krav, vidare \ 
innefattande stegen att om objektet .klassif iceras som ett ^ 
humant larmobjekt overfora kompletterande larminf ormat ion 

om omradet sasom nagot ur gruppen intensitetsregioner 
10 och/eller 1 in j e inneha.1 1 tillsammans raed data som repre- 

senterar omradet stiliserat och att aterskapa och preeen- 
tera den overforda kompletterande larminf ormationen. 

6. Overvakningssystem for overyakning av over- 
vakningsplatser, innefattande ett flertal overvaknings - 

15 moduler (1) , som har varsin ljuskanslig sensor for regi- 
stering av bilder av dvervakiaingsplatserna, och en 
fjarrbelagen overvakningsetat ion, varvid overvaknings - 
modulerna ar anordnade att utfora datorbaserad analys av 
bildema, vilken innefattar extrahering av omraden ur 

20 bildema som skiljer sig f ran ; en ref erensbild, extra- m 
hering av ett objekt ur omradet, klassif icering av objek- 
tet utifran egenskaper, sasom : nagon .egenakap ur gruppen | 
storlek, form och/eller rorelsehistoria, tillhorande ^ 
objektet, och att om objektet \ klassif iceras som ett 

25 humant larmobjekt, overfora dita som representerar om- 
radet stiliserat till overvakningsstationen (3) , som ar 
anordnad att aterskapa och presentera namnda overforda 
data for operatdren for verifiering av det humana larm- 
objekt et. ! 

30 7. Overvakningssystem enligt kfav 6, vidare inne- 

fattande en centralpanel som ar anordnad att fran at- 
minstone en delmangd av overvakningsmodulerna mottaga 
namnda data som representerar' omradet stiliserat, och att 
vidarebef ordra denna data tillsammans med tillaggedata, 

3 5 sisom nagot ur gruppen datum, 1 klockslag och information 
om vilken overvakningsmodul som namnda data mottogs 
ifraxi, till overvakningsstationen. 

I 
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8. Overvakningssystem eniigt nagot av kraven 6 eller 
7, varvid overvakningsmodulersia och overvakningsstationen 
ar anordnade att kommunicera iradldst, sasom vid mobil- 
telefoni. 9. Overvakningsmodui' (1) for overvakriing av en 
overvakningsplats, som innefattar ett minne, en ljus- 
kanslig sensor for regiatrerihg av en bild av overvak- 
ningsplatsen, och en kommunikationsanordning for kommuni- 
kation ined en extern enhet ocli en berakningsenhet for att 
ur den registrerade inf ormatibnen detektera ett rorligt 
forema.1, vilken overvakningsmodui ar anordnad att utfora 
datorbaaerad analys pa bildenl; vilken innefattar extra- 
hering av ett omrade ur bildek som skiljer sig fran en 
referenabild, extrahering av jstt objekt ur omradet, 
klassif icering av objektet utifran egenskaper, sasom 
nagon egenskap ur gruppen sto?\Lek, form och/eller 
rorelsehistoria, tillhorande objektet, och att om objek- 
tet klasaif iceras som ett humant larmobjekt, overfora 
data som representerar omradet atiliserat till en externa 
enheten. 

10 . Overvakningsmodui (1 
minnet ar anordnat att lagra 
mation for inlarning. 

11. Overvakningsmodui (11) eniigt nagot av krav 9 
eller 10, varvid ovexvakningspodulen (1) innefattar e 
kompletterande sensor. 



eniigt krav 9 , varvid 
en visa typ av rdrelseinf or- 
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Ett gatt att overvaka ovejjrvakningsplatser med ett 
dvervakningssygtem. Ovexvakningssystemet innefattar ett 
flertal overvakningsmoduler 1/j som har varsin 1 juskanslig 
3 ensor, for overvakning av ovJxvakningsplatserna . Over- 
vakningssystemet innefattar vldare en fja.rrbela.gen over- 
vakningsstation 3 med en operator. Sattet innefattar 
stegen att med var och en av dvervakningsmodulerna 1 
registrera en bild av den till overvakningsmodulen 1 
tillhorande overvakningsplatsejn, att i var och en av 
overvakningsmodulerna extrahera ett omrade i den 
registrerade bilden som skilj<|r sig fran en referensbild 
vakningsmodulerna extrahera. 



15 och att i var och en av overv; 



innefattar vidare att i var 



ett objekt ur omradet. Sattet i 
och en av overvakningsmodulerna 1 klassificera objektet 
utifran egenskaper, sasom nagon egenskap ur gruppen stor- 
lek, form och/eller rorelsehistoria, tillhorande objek- 

20 tet, huruvida objektet -ar ettjhumant larmobjekt, att ora 
objektet klassif iceras som ett humant larmobjekt, over- 
fora data som representerar omradet stiliserat till over- 
vakningsstationen 3, och att i overvakningsstationen 3 
aterskapa och presenters namn^a overforda data for opera- 

25 toren for en verifiering av.det humana larmobj ektet . 
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